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Sehr geehrter Kunde,

wir freuen uns, dass Sie sich fiir den PowerBox iGyro SRS aus unserem
Sortiment entschieden haben.

Wir wiinschen lhnen mit diesem neuartigen Kreiselsystem viel Freude und
Erfolg!

1. Produktbeschreibung

Der PowerBox iGyro SRS ist ein vollkommen neuartiges Kreiselsystem
fur Flachen-Flugmodelle. Bei der Entwicklung wurde stets auf maximale
Vielseitigkeit und dennoch einfache Bedienung geachtet. Durch einen
speziell fur Flachenmodelle entwickelten Regel-Algorithmus &ndert sich
das lhnen bekannte Flugverhalten des Modells kaum, der Flug ist aber viel
ruhiger, exakter und unempfindlicher gegen wetterbedingte oder
aerodynamische Einflisse. Mischer, wie z.B. H6he zum Seitenruder oder
zu Landeklappen koénnen vollstandig entfallen. Neueste Servo-
Bustechnologie vermindert, anders, als bei bisherigen Kreiselsystemen,
den immensen Verkabelungsaufwand auf ein Minimum. Die freie
Kanalzuordnung auf alle Empfindlichkeitsregler macht eine prazise
Einstellung der erwiinschten Kreiselwirkung in nur einem kurzen Flug
maoglich. Jeder der finf Ausgange kann fiir sich und unabhangig in der
Empfindlichkeit und Wirkrichtung eingestellt werden. Der separate GPS
Sensor ermdglicht eine konstante Kreiselwirkung fiir alle Geschwin-
digkeitsbereiche und verhindert damit effektiv ein Ubersteuern und
Aufschwingen im schnellen Flug. Die menigefiihrte Bedienung auf dem
graphischen OLED Display verkiirzt alle Einstellarbeiten.

Features:

- hochpraziser 3-Achsen MEMS Sensor
- spezieller Regel-Algorithmus fiir Flachenmodelle
- 3- stufige Flugphasenumschaltung
- 3 Achsen verteilt auf 5 Servos unabhangig voneinander einstellbar
- GPS - geregelte Kreiselempfindlichkeit
- integrierter Delta- Mischer
- frei wahlbare Einbaulage
- Graphisches OLED Display mit 128x64 Pixel
- einfachste mentgesteuerte Programmierung mit dem SensorSchalter
- SRS Technologie fiir verschiedene Bussysteme:
Futaba S-Bus, Spektrum DSM2/DSMX, HoTT, M-Link und Jeti
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- freie Kanalzuordnung

- digitaler Ausgang zur Weiterfihrung in SRS PowerBox Systeme

- 16bit Prozessor fir hochauflésende und schnelle Signalverarbeitung
- Speichern und Ruckspeichern der Einstellungen mit einem PC

- Updatefahig mit dem PowerBox USB Interface Adapter

- robustes Aluminiumgehause

2. Aufbau und Anschliisse

Querruder A GPS/Dateneingang
Querruder B Serieller Eingang 1
Héhenruder A Serieller Eingang 2

Héhenruder B
Seitenruder Spektrum
Satelliten-

anschlisse 1-3

3. Grundlegende Punkte zum Verstandnis des iGyro
3.1. Besonderheiten des Regel-Algorithmus:

Der PowerBox iGyro SRS arbeitet auf allen 3 Achsen, also auf
Querruder, Hohenruder und Seitenruder. Es gibt zwei verschiedene
Arbeitsbereiche des Kreisels:

- Headingbereich: dieser wirkt, wenn der Steuerkniippel in der
Mittenposition des jeweiligen Ruders ist. In diesem Bereich der
Mittenposition halt der iGyro die letzte vorgegebene Lage.

Ein konkreter Fall wéare zum Beispiel das Hohenruder im Messerflug:
schwerpunktbedingtes Nach - unten - wegdriicken wird durch den
iGyro eliminiert. Das Héhenruder muss nicht gesteuert werden.

- Normal oder Dampfungsbereich: dieser wirkt, wenn der
Steuerknuippel aus der Mittenposition des jeweiligen Ruders bewegt
wird. In diesem Bereich wirkt der iGyro gegen dul3ere Einflisse
dampfend.
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Ein Beispiel hier waren Windbden. Ein Wackeln des Modells wird je
nach eingestellter Kreiselempfindlichkeit ganz oder zu einem grofen
Teil abgedampft.

Mitte

Bereich Steuerkniippel
-100% +100%

Normal Normal

Kreiselwirkung

0%

0%

Headingbereich

Wie anhand der Grafik zu erkennen ist, wird die Kreiselwirkung mit
zunehmendem  Steuerweg ausgeblendet. Somit wird  ein
Entgegenwirken des iGyro auf den Steuerbefehl verringert.

3.2. Geschwindigkeitsabhdngige Regelung der Empfindlichkeit:

Der PowerBox iGyro kann optional mit einem GPS Sensor zur Ge-
schwindigkeitsermittlung ausgestattet werden.
Dieser GPS Sensor versorgt den iGyro zweimal pro Sekunde mit
aktuellen Geschwindigkeitsdaten. Die Kreiselempfindlichkeit wird also
standig der tatsachlichen Fluggeschwindigkeit angepasst. Gerade bei
Modellen mit einem sehr breiten Geschwindigkeitsspektrum ist das
besonders wichtig.
Bei Kreiselsystemen ohne Kompensation der Geschwindigkeit, durften
nur eine geringe Empfindlichkeit eingestellt werden, um ein
Aufschwingen des Modells beim Speedflug zu vermeiden. Die Folge
war, dass bei langsamem Flug, z.B. bei der Landung, fast keine
Kreiselwirkung mehr vorhanden war. Gerade im langsamen Flug sind
Flachenmodelle aber besonders anféllig fur Windbdéen oder
Drehmomente des Propellers und deshalb ist hier eine hohe
Empfindlichkeit erwiinscht.
Die Wirkung des GPS Sensors kann in 6 Stufen fir jede Achse
eingestellt werden. Somit erreicht man maximale Kreiselwirkung im
schnellen und im langsamen Flug.
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3.3. Nutzung der Flight-Modes:

Die Flight-Mode Funktion kann auf jeden beliebigen Kanal zugeordnet
werden und gibt dem Piloten die Mdoglichkeit, drei verschiedene
Einstellungen des Kreisels fir bestimmte Flugmandver zu aktivieren.
So ist der Kreisel im Flight-Mode 1 grundsétzlich deaktiviert.
Steuersignale werden 1:1 an die Servoausgange weitergegeben.
Waurde die Delta-Wing Funktion eingeschaltet, bleibt der Delta Mischer
naturlich aktiviert.

Die Flight-Modes 2 und 3 sind vom Piloten frei konfigurierbar. In der
Regel wird der Flight-Mode Schalter nur benétigt, um den Seitenruder
Heading Anteil ein- oder auszuschalten. Der Headinganteil beim
Seitenruder wird nur fiir bestimmte Flugmandéver, wie langsame Rollen
oder Messerflug, benétigt und sollte danach per Flight-Mode wieder
abgeschaltet werden. Im normalen Flug wirkt der Headinganteil
nachteilig, weil das Heck des Modells im Kurvenflug nach unten
wegsteuert.

Querruder und Hohenruder kénnen in allen Flugsituationen gleich
eingestellt sein - der GPS Sensor macht Flugphasen fiir ,normale”
Flachenmodelle unnétig.

3.4. Einbaulage des iGyro:

Der PowerBox iGyro kann in jeder beliebigen Lage eingebaut werden,
sofern diese im rechten Winkel zur Flugrichtung erfolgt. Im iGyro muss
lediglich die Einbaulage eingestellt werden. Der Pilot muss nicht mit
Achsenangaben wie X,Y,Z hantieren, sondern arbeitet immer mit den
Begriffen: Aileron (Querruder), Elevator (Hohenruder) und Rudder
(Seitenruder).

4, Schritt fiir Schritt, Vorgehensweise zum Einstellen des iGyro

1. iGyro installieren

2. Einbau des GPS Sensors

3. Bedienung und Meniifiihrung

4. Fernsteuersystem auswahlen
5. Einbaulage des iGyro einstellen
6. Flachentyp einstellen

7. Kanalzuordnung

8. Einstellen der einzelnen Achsen
9. ,Zero Gyro“

Hinweis: Kursiv fett dargestellte Textteile finden Sie 1:1 im iGyro
Menti oder bei der Beschriftung des Gehduses wieder.
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4.1. PowerBox iGyro installieren

Mechanisch wird der iGyro mit dem beigelegten, doppelseitigen
Klebepad im Modell montiert. Achten Sie darauf, dass der iGyro immer
im rechten Winkel zum Modell befestigt ist. Der iGyro muss nicht im
Schwerpunkt montiert sein. Die elektrische Installation des iGyro ist,
dank moderner Servobustechnik, sehr einfach.

Hinweis: Bei allen Steckern gilt: die Massekabel - meist schwarz oder
braun - zeigen nach oben zur Bildschirmseite.
Es gibt vier Moglichkeiten den iGyro zu installieren:

System Spektrum, ohne PowerBox Stromversorgung:

Es werden bis zu 3 Satellitenempfanger an den iGyro angeschlossen.
Die Servos fur 2 x Querruder, 2 x Hohenruder und 1 x Seitenruder
werden direkt an den iGyro angesteckt. Fur weitere Kanale, wie Gas
oder Choke wird ein zusatzlicher Empfanger benétigt. Es kénnen nur
DSM2 oder DSMX Satelliten verwendet werden, die mit 2048 Schritten
arbeiten. Mit wie vielen Schritten ihr Empfanger arbeitet, entnehmen Sie
aus dessen Bedienungsanleitung. Zur Stromversorgung des iGyro
werden zwei Patchkabel von zwei freien Empféangerkanalen zum iGyro
gelegt. Die Stromversorgung des gesamten Systems wird an den
Empfanger angeschlossen.

Anschlussschema Spektrum:
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Receiver 2

Digital Out

Battery / Receiver 1
Powersupply
Digital Out
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Alle Fernsteuer-Systeme mit PowerBox Stromversorgung:

Schliefen Sie beide Empfanger (oder nur einen) mit dem seriellen
Ausgang an den iGyro an. Die Kanéle, die mit einer Kreiselwirkung
versehen sein sollen, werden vom iGyro mit dem Eingang der
PowerBox verbunden. Alle anderen Kanale werden vom Empfénger
zur PowerBox direkt verbunden.

Hinweis: Sollten 2 Empfanger verwendet werden, sind nur die Kanale,
die aus dem iGyro kommen, redundant!

Die Servo Belegung an der PowerBox bleibt Ihnen Uberlassen, die
Grafik zeigt die Servo Anschliisse nur beispielhaft.

Anschlussschema mit einer PowerBox:

Alle Fernsteuer-Systeme in Verbindung mit PowerBox SRS
Akkuweiche:

Spektrum Satelliten werden an die weilRen SAT- Eingange, alle anderen
Empfanger an die beiden seriellen BUS-Eingange angesteckt. Im iGyro
wird im TX-Settings Menu der Punkt DIG-OUT angewahit und auf ON
gestellt. Eine genaue Vorgehensweise wird im Punkt 4.3. beschrieben.

Die Servo Belegung an der PowerBox bleibt Ihnen uberlassen, die
Grafik zeigt die Servo Anschliisse nur beispielhaft.

Hinweis: Sollten 2 Empfénger verwendet werden, sind alle Kanale
redundant!
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Anschlussschema mit einer PowerBox SRS:

4.2. Einbau des GPS Sensors

Der GPS Sensor erfordert keine spezielle Einbaulage. Er kann einfach
an beliebiger Stelle im Modell mit dem beigelegten, doppelseitigen
Klebeband befestigt werden. Es sollte eine vibrationsfreie Stelle im
Modell sein die in allen Richtungen frei von Kohlefaser oder Metallteilen
ist, um bestméglichen Empfang zu gewahrleisten. Sollte der GPS
Sensor wahrend des Fluges kurzzeitig schlechten oder keinen
Empfang haben, wird die Kreiselempfindlichkeit auf den minimal
eingestellten Wert heruntergefahren. Ein Aufschwingen des Modells
wird dadurch unabhéngig der momentanen Geschwindigkeit verhindert.
Auch mit reduzierter Kreiselwirkung kann der iGyro Stéreinflisse auf
das Modell ausgleichen. Sollten GPS Empfangsstérungen auftreten,
sind sie meist nur von sehr kurzer Dauer und werden wahrend des
Fluges nicht wahrgenommen.

4.3. Bedienung und Meniifiihrung

Alle notwendigen Einstellarbeiten werden mit dem beigefiigten
SensorSchalter durchgefilhrt. Der SensorSchalter wird zum
Programmieren angesteckt und kann danach wieder abgenommen
werden. Der SensorSchalter hat am iGyro keine Schaltfunktion fur die
Stromversorgung und wird nur fur Einstellarbeiten verwendet.
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Die Meniifiihrung ist denkbar einfach:

- Die Tasten | und Il bewegen den Cursor auf und ab oder verandern
Werte.

- Die SET- Taste wahlt einen Menupunkt aus und bestétigt eingestellte
Werte.

Um ins Menl zu kommen driicken Sie kurz die SET- Taste und Sie
sehen diesen Bildschirm:

@ ?Hﬂ GYRO
RO SETTINGS
1

RSPEED SETTINGS
INPUT MAPPING

GEHERNAL SETTINGS
RECEIVER SETTINGS

Der Cursor vor den Menipunkten ist ausgefillt, wenn man einen
Menupunkt ausgewahlt hat und Werte verstellt.

Das Hauptmeni kann wieder verlassen werden, in dem man den Cursor
mit der Taste |l Uber den Mentpunkt RECEIVER SETTINGS bewegt.

4.4. Fernsteuersystem einstellen

Dem PowerBox iGyro muss einmalig das verwendete Fernsteuer-
system eingelernt werden, da sich die Bus-Systeme der verschiedenen
Hersteller sehr stark unterscheiden.

Das eingebaute SRS System wahlt beim Einschalten einen Empfanger
aus und schaltet im Falle eines Signal Verlustes automatisch auf den 2.
Empfénger um. Bei Spektrum kdnnen bis zu 3 Satelliten angesteckt
werden. Der Umschaltvorgang erfolgt bei allen Fernsteuersystemen
innerhalb weniger Millisekunden und wird nicht bemerkt.

Wahlen Sie im Hauptment den Punkt RECEIVER SETTINGS aus und
driicken Sie die SET-Taste, es erscheint folgender Bildschirm:

«DSsma
Dsmx
EINDING

DIG.OUT
OFF oK
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Waéhlen Sie hier ihr verwendetes Fernsteuersystem aus. Folgende
Punkte gibt es zu beachten:

Spektrum: Die auszuwahlende Option richtet sich nach dem verwen-
deten Sendertyp, nicht nach den angeschlossenen Satelliten. Wenn ihr
Sender z.B. auf DSM2 sendet, die Satelliten aber DSMX Typen sind,
wahlen Sie hier DSM2 (wie z.B. alle Module in MC 24 Sendern).

Falls der iGyro nicht in Verbindung mit einer SRS PowerBox verwen-
det wird, benétigt man einen zuséatzlichen Spektrum Empfénger. Die
Satelliten am iGyro und der Empfanger miissen zusammen an den
Sender gebunden werden. Gehen Sie dabei wie folgt vor:

- Binding Plug in den Empfanger einstecken

- Im iGyro den Menupunkt BINDING auswéhlen

- Stromversorgung fiir Empfanger und iGyro entfernen

- Stromversorgung fur Empfanger und iGyro wieder anschlieRen
- Die Satelliten an Empfénger und iGyro sollten jetzt Blinken

- Sender mit gedriicktem Bindeknopf einschalten

M-Link: Der oder die verwendeten MPX-Empfanger mussen auf
,Digitaler Ausgang“ gestellt werden. Das kann mit dem Pro - Mate -
Gerat oder einem USB-Adapter (Multiplex oder PowerBox USB
Interface) mit dem PC eingestellt werden. Stellen Sie auch die Failsafe
- Zeit auf 0s. Das ist wichtig, wenn zwei Empfénger benutzt werden, um
eine schnelle Umschaltung bei Signal Verlust zu erreichen.

S-BUS: Stellen Sie den oder die Empfénger in den ,Normal-Mode*,
nicht in den ,High-Speed-Mode".
Speziell beim R7008SB Empfénger gilt zu beachten, dass der Ausgang
8 auf S-Bus eingestellt ist und dieser Ausgang verwendet wird. Nicht
am S-Bus2 Ausgang einstecken.

Jeti: SchlieBen Sie zwei R-Sat2 Satelliten an. Ein Satellit wird als
,Clone“, der andere als ,Normal“ betrieben. Folgende Einstellungen
haben sich bewéahrt:

- Output Mode: Computed

- Signal Fault: off

- Signal Fault Delay: 0.5s

- Output period: 20ms

- PPM 8,9,12,16 abh&ngig von lhrem Sender/Sendermodul
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HoTT D: Bei dieser Option muss das SUMD - Signal im Empfénger
aktiviert werden. Es ist ein digitales Bussystem, das eine héhere
Framerate und bessere Auflésung als das bisherige SUMO bereitstellt.
In der SmartBox unter ,CH OUT TYPE: SUMD OF 16 einstellen.

OF bedeutet, dass der Empfénger im Falle eines Signal Verlustes das
SUMD Signal abschaltet. Das SRS System erkennt das in wenigen
Millisekunden und schaltet auf den zweiten Empfénger um.

Digitaler Ausgang:

Der Digitale Ausgang kann verwendet werden, um den iGyro an eine
SRS PowerBox anzuschlief3en.

Wird DIG.OUT auf ON gestellt, kénnen am iGyro keine Servos mehr
direkt angeschlossen werden.

Die Ausgénge ELEV-B und RUDDER geben ein serielles S-Bus Signal
aus. Die Ausgabe erfolgt an zwei Ausgédngen, um eine doppelte
Kabelfiihrung und damit mehr Sicherheit zu gewéhrleisten.

Wichtig: In einer SRS PowerBox muss im Menl TX-SYSTEM die
Option S-Bus ausgewahlt werden, auch wenn am iGyro z.B. Spektrum
Satelliten angeschlossen sind. Der iGyro und die daran
angeschlossenen Empfanger werden nun tber die beiden Anschlisse
von der PowerBox mit Strom versorgt.

Achtung: SRS PowerBox-Systeme mit einem &lteren Software Stand
als V12 setzen bei Anderung des TX-SYSTEMS das Output Mapping
zuriick. Uberpriifen Sie diese Einstellung im Anschluss.

4.5. Einbaulage des iGyro einstellen

Um die Bedienung und Installation zu vereinfachen, wird dem iGyro
einmalig nach der Installation die Einbaulage im Modell eingelernt.
Somit kann man spater im GYRO SETTINGS Meniu mit den Begriffen
AILERON fur Querruder, ELEVATOR fir Hohenruder und RUDDER
fur Seitenruder arbeiten.

Diese Einstellung finden Sie unter dem GENERAL SETTINGS Menti:

<SCREEN: LEFT ~RIGHT
SWITCH : BACK ~FRONT
DELTA-UWING: NO

PC-CONTROL




Mit SCREEN ist die Position des OLED Bildschirms im Modell gemeint,
mit SWITCH die Buchse des SensorSchalters.

Geben Sie die Position des Bildschirms und die Position des Schalters
nach dem Einbau in das Modell ein. Es gibt 3 verschiedene
Méglichkeiten der Eingabe fir den Bildschirm und dem Schalter:

- LEFT/RIGHT
- UP/DOWN
- BACK/FRONT

Um Fehler bei der Eingabe zu vermeiden, ist es nicht méglich, beide
Einstellungen auf den gleichen Wert zu setzen. Um komplizierte
Erkldrungen zu umgehen, zwei Beispiele:

a) Der iGyro ist mit dem Bildschirm nach oben eingebaut, der
Schalteranschluss zeigt zur Rumpfspitze. Die Einstellung ist:

SCREEN: UP/DOWN
SWITCH: BACK/FRONT

b) Der iGyro ist mit dem Bildschirm nach oben eingebaut, der
Schalteranschluss zeigt zur Tragflache. Die Einstellung ist:

SCREEN: UP/DOWN
SWITCH: LEFT/RIGHT

4.6. Flachentyp einstellen

Der iGyro hat einen eingebauten Deltamischer. Damit ist es méglich,
Deltamodelle auch mit Heading-Lock Kreiselwirkung auf Quer- und
Hoéhenruder zu fliegen! Im Mentpunkt GENERAL SETTINGS kann
dieser Mischer aktiviert werden. Wahlen Sie hierzu bei DELTA-WING:
YES aus.

Achtung: Bei Deltamodellen darf im Sender kein Deltamischer akti-
viert sein. Die Mischung erfolgt im iGyro.

Der iGyro wertet das Quer- und Héhenruder Signal vom Sender aus,
berechnet die Abweichung der Sensoren und gibt das Signal auf die
beiden Deltaruder aus.
Die Deltamischung erfolgt auf den Ausgéngen AILERON-A und
ELEVATOR-A. Ordnen sie wie unter 4.6 beschrieben AILERON-A das
Querruder und ELEVATOR-A das Héhenruder zu.
ELEVATOR-B bleibt lhnen z.B. fir eine Vektor- oder Canard
Ansteuerungen erhalten und kann unabhé&ngig eingestellt werden.

41-



4.7. Kanalzuordnung

Mit der modernen SRS Bustechnologie ist es mdglich, Kanéle
bestimmten Funktionen frei zuzuordnen. Unter dem Menupunkt INPUT
MAPPING koénnen Sie jeder Funktion einen Kanal zuordnen. Es gibt
verschiedene Funktionen die man zuordnen kann:

3 OR
E 4TOR B

Zuordnung der Ruder Funktionen:

2x Querruder
2x Héhenruder
1x Seitenruder

HORMAL GAIN
1= AILERDH A
N -AILERON B

HEADING GAIN
12 = AILEROH &
12=AILEROHE

Zuordnung der iGyro Empfindlichkeit fur die beiden Querruder.

Idealerweise werden zur Einstellung des Systems jeweils fiir den
Heading-Anteil und fir den Normal-Anteil zwei Schiebe- oder
Drehregler zugeordnet.

In diesem Fall sind nur 3 kurze Flige zur Einstellung aller 3 Achsen
erforderlich.

HORMAL Gl
1N=ELEUATOR A
N=ELE ORE

HEADING GAIN
12 =ELEUATOR A
12=ELEUATORE

Zuordnung der iGyro Empfindlichkeit fur die beiden Hohenruder.

-42-



HORMAL GAIN
1 =RUDDER

HEADING GAIN

12 = RUDDER

Zuordnung der iGyro Empfindlichkeit fir das Seitenruder.

CH | FUHCTION
#14 = FLIGHT MODE

Zuordnung des Flight-Mode-Schalters.

Fir diese Funktion muss ein 3-Stufen Schalter, der Senderseitig auf
-100% | 0%]| +100% eingestellt ist, zugeordnet werden.

Um einen Kanal zuzuordnen, wahlen Sie mit der ,SET-Taste" die
jeweilige Funktion aus, und bewegen Sie den Steuerknippel,
Drehregler oder Schalter der zugeordnet werden soll. Stellen Sie vorher
sicher, dass der Geber senderseitig einem Kanal zugeordnet ist.

Hinweis: Die automatische Erkennung funktioniert nur zuverlassig,
wenn im Sender nur ein Kanal pro Geber zugeordnet ist. Sollen im
iGyro zum Beispiel fir jedes Querruder ein separater Kanal zugeordnet
werden, nutzen Sie die Taste | und Il fir die Zuordnung.

4.8. Einstellen der einzelnen Achsen

Nachdem der iGyro installiert wurde, geht es nun an die Einstellung der
Empfindlichkeit und der Wirkrichtung.

Achtung: Die Wirkrichtung erfordert von lhnen die gréRte
Aufmerksamkeit!

Eine falsch eingestellte Wirkrichtung hat in der Regel den Verlust
des Modells zur Folge.

Das Kreiselsystem wird in diesem Fall eine Stérung von aufRen (z.B.
eine Windb6ée) mit Ruderausschlag zusétzlich verstarken, was
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wiederum als Stérung von auRen gewertet wird. Das fuhrt dazu, dass
der Kreisel innerhalb weniger Sekunden auf maximalen Ruder-
ausschlag lauft.

Ein Gegensteuern richtet in diesem Fall nichts mehr aus.

Das Modell muss ohne, bzw. mit ausgeschaltetem iGyro eingetrimmt
sein und geradeaus fliegen.

Ein spateres Trimmen erfordert einen Neustart oder eine Nullung des
iGyros. Damit wird dem iGyro eine neue Mitte eingelernt, dass der
Headingmodus richtig arbeiten kann. Dazu spater mehr.

Es ist mindestens ein Kanal notwendig, um die Empfindlichkeit im Flug
einzustellen. Mit einem Kanal werden 6 Fliige benétigt, um fiir alle drei
Achsen Heading- und Normalanteil einzustellen.

Schneller und komfortabler kann man eine Achse mit zwei Kanélen auf
zwei Dreh- oder Schiebereglern einstellen. Es ist nur ein Flug pro Achse
notwendig, um Heading- und Normalanteil einzustellen.

Nachfolgende Anleitung geht von zwei zugeordneten Dreh- oder
Schiebereglern aus. Kann wegen Kanalmangel nur einer zur Verfligung
gestellt werden, missen je ein Flug zum Einstellen des Normalanteils
und ein Flug zum Einstellen des Headinganteils durchgefiihrt werden.

Hinweis: Die zugeordneten Kanale sind nach der Einstellung des iGyro
wieder fur andere Funktionen verfugbar.

Vorgehensweise beim Einfliegen:

a) Modell mit ausgeschaltetem iGyro fliegen

b) Kanalzuordnung eines oder zweier Dreh- oder Schieberegler
c) Wirkrichtung einstellen

d) Modell im Flight Mode 1 starten

e) Empfindlichkeit fir Normalanteil einstellen

f)  Empfindlichkeit fur Headinganteil einstellen

g) Uberpriifen des Airspeed Faktors

h) Dreh- oder Schieberegler deaktivieren
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a) Der iGyro ist im Modell installiert und die Ruder Kanéle und der
Flight-Mode Schalter zugeordnet. Die Empfindlichkeit, im folgendem
,Gain“ genannt, sollte auf allen Achsen und in allen Flight Modes auf
0% stehen. Dazu rufen Sie das GYRO SETTINGS Menu auf und
erhalten diesen Bildschirm:

ofXIS:AILE=-A  FM: 1
GAlN HORMAL : 03X
GAIN HEADING: 03

DIRECTION: HORMAL
HIRSPEED FACTOR: 2

Als erstes sollte gleich der Flight Mode Schalter getestet werden. Beim
Umschalten des Schalters muss der Wert bei FM: auf 2 und 3 wechseln.
Damit konnen Sie prifen, ob bei der Achse AILE-A, die Gain in allen
Flight-Modes auf 0% steht.

Wiederholen Sie diesen Prifvorgang fiir alle Achsen: AILE-A, AILE-B,
ELEV-A, ELEV-B, RUDD.

Verwenden Sie keine Mischer!

Hoéhenruder- Zumischungen auf Seitenruder oder Landeklappen
missen deaktiviert sein, ebenso Mischer von Seitenruder zum
Querruder.

Exponential-Funktionen kénnen wie gewohnt eingestellt sein. Eventuell
mussen diese spater mit aktiviertem Kreisel etwas zuriickgenommen
werden, da die Kreiselwirkung bei geringen Steuerbewegungen, der
Ruderfunktion etwas entgegenwirkt. Dieses Verhalten nimmt mit
zunehmendem Knippelausschlag ab und ist bei vollem Ausschlag auf
0 reduziert.

Hinweis: Sind andere Funktionen wie zum Beispiel Woélbklappen und
Querruder kombiniert muss beachtet werden, dass der iGyro bei
gefahrenen Klappen nicht mehr im Headingbetrieb arbeitet. Das
Kreiselsystem arbeitet in diesem Fall nur im Normalmodus, da der
Geber am Sender nicht mehr, in der beim Einschalten, eingelernten
Mitte steht.

Die Wirkrichtung spielt bei ausgeschaltetem Kreisel noch keine Rolle.
Fliegen Sie das Modell jetzt, im Flight- Mode 1, ohne Kreiselwirkung
ein.

Nach der Landung missen die neuen Trimmwerte und die
Endausschlédge wieder eingelernt werden. Betdtigen Sie bei stehendem
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Antrieb im iGyro Menl den ersten Punkt ZERO GYRO und berlhren
Sie das Modell nicht mehr. Der iGyro wartet ein paar Sekunden, bevor
der RESET ausgefihrt wird. Das gibt Ihnen genug Zeit, den Schalter
loszulassen, damit keine Bewegungen von aufen das Ergebnis
verfélschen. Der RESET ist beendet, sobald die Fillung im Cursor
verschwunden ist. Bei diesem ,Zero“-Vorgang werden die Mitten der
Steuerkniippel neu eingelernt und die Endausschlége zurlickgesetzt.
AuRerdem werden eventuelle Offset Werte der MEMS Sensoren
errechnet. Die Endausschlage werden automatisch neu eingelernt,
wenn Sie alle Steuerfunktionen bis zum Endanschlag in beide
Richtungen bewegen.

Hinweis: Sollten zu einem spéteren Zeitpunkt Endausschlége oder die
Mittenstellung am Sender veréndert werden, muss der Menupunkt
ZERO GYRO neu ausgefuhrt werden. Danach mussen alle Steuer-
knuippel einmalig bis an den Anschlag bewegt werden. Die Werte fiir die
Endausschlage werden automatisch abgespeichert.

b) Die Querachse wird als erstes eingeflogen. Ordnen Sie also im Input
Mapping Meni den Punkten NORMAL GAIN - AILERON-A einen Dreh-
oder Schiebregler zu, den Sie verwenden mochten, um die
Kreiselempfindlichkeit des Normalmodus einzulernen. Wenn das Modell
zwei Querruder Kanale verwendet, ordnen Sie bei NORMAL GAIN -
AILERON-B den gleichen Kanal zu:

HORMAL GAIN
1N =AILERDH A
N=AILERONE

HEADING
2= nleﬂ
12 = AlL

Wenn Sie zwei Kanale fur die Einstellung der Empfindlichkeit zur
Verfligung haben, ordnen Sie unter HEADING GAIN einen weiteren
Kanal fur AILERON-A und AILERON-B zu.

Die Zuordnungen fiir Gain bei ELEVATOR und RUDDER mussen auf 0
stehen:

HORMAL lEl"nIg!.rr

HORMAL GAIN
0-RUDDER
HEADIHNG GAIN

0=ELEUA
0-ELEV

ORA
ORE

HEADING GAlN
0-ELEUATORA
0=ELEUATOREB
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Zur Uberpriifung der Einstellung gehen Sie in den Meniipunkt GYRO
SETTINGS.

Durch Betétigung der Dreh- oder Schieberegler miissen sich jetzt die
Werte bei GAIN NORMAL und GAIN HEADING von 0% bis 100%
verandern. Im Menupunkt AXIS kénnen Sie auch die anderen Achsen
Uberprufen. Wenn zwei Querruder verwendet werden missen auch bei
AILE-B die Gain Werte einstellbar sein. Bei ELEV-A, ELEV-B und
RUDD missen die Gain Werte auf 0% bleiben, auch wenn die
Empfindlichkeitsregler verstellt werden.

Bei dem Punkt AIRSPEED FACTOR hat sich in vielen Tests der Wert 2
als ideal erwiesen. Diese Einstellung hat nur eine Funktion, wenn der
GPS Sensor angeschlossen ist. Eine genauere Einstellung des
AIRSPEED FACTOR ist weiter unten noch beschrieben.

ORMA
= W 00

c) Einstellung der Wirkrichtung: Drehen Sie am Sender den Regler fiur
die Heading Gain auf 100%. Mit dieser Einstellung lasst sich die
Wirkrichtung am komfortabelsten einstellen. Lassen Sie den
Steuerknippel in der Mitte und bewegen Sie das Modell, es sollte ein
deutlicher Ruderausschlag zu beobachten sein.

Priifen: Bewegen Sie nun die rechte Tragflache nach oben, das
rechte Querruder muss jetzt nach oben ausschlagen, das Linke nach
unten. Bewegen sich die Ruder in die andere Richtung, muss die
Wirkrichtung unter dem Punkt DIRECTION auf REVERSE umgedreht
werden. Darauf achten, dass beide Querruder richtig laufen, auch
AILE-B muss richtig eingestellt sein, wenn zwei Querruderkanéle
verwendet werden.

Hinweis: Die Richtung der Steuerung verandert sich dadurch naturlich
nicht!

d) Stellen Sie beide Empfindlichkeitsregler am Sender auf 0% und den
Flight-Mode Schalter auf FM:1, bevor Sie starten. Machen Sie sich vor
dem Flug noch einmal mit den von lhnen eingestellten Bedien-
elementen vertraut.

Der Flight-Mode Schalter ist in der Einstellphase sehr wichtig, weil
damit im Falle einer falschen Einstellung der iGyro sofort deaktiviert
werden kann, indem man auf Flight-Mode 1 schaltet.
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Auch der oder die Dreh- oder Schieberegler am Sender sollten so gewahlt
sein, dass sie wahrend des Fluges gut bedienbar sind.

Bei Verwendung des GPS Sensors, sollte vor dem Start im iGyro System
Status Bildschirm noch tUberprift werden ob der GPS Sensor LOGGED IN
anzeigt.

e) Bringen Sie das Modell nach dem Start am besten parallel zur
Landebahn auf Kurs und schalten den Flight-Mode Schalter auf 2. Etwas
Sicherheitshéhe, aber nicht zu hoch, um das Modell gut sehen zu kénnen.
Die Geschwindigkeit sollte nicht zu schnell sein, damit der Kreisel nicht
bereits vom GPS Sensor zu stark gedampft ist. Als Anhaltspunkt ist ein
Uberflug mit ¥ Gas ideal. Drehen oder Schieben Sie den Regler fiir den
Normalanteil langsam soweit hoch, bis das Modell leicht zu schwingen
beginnt. Nehmen Sie dann den Regler wieder etwas zurtick.

Hinweis: Der Regler fir den Headinganteil muss hierbei unbedingt weiter
auf 0% stehen. Nur so ist gewahrleistet, dass in allen Steuerbereichen nur
der Normalanteil wirkt und exakt eingestellt werden kann.

Wird der Headinganteil auf 0% eingestellt, arbeitet der iGyro komplett im
Normalmodus.

g) Der Flug sollte jetzt bereits deutlich ruhiger sein. Machen Sie noch
einen Uberflug mit Héchstgeschwindigkeit, um zu sehen ob die Ddmpfung
des GPS Sensors ausreicht. Sollte das Modell bei Hochstgeschwindigkeit
zu schwingen beginnen, wird empfohlen zu landen und den Wert
AIRSPEED FACTOR fur AILE-A und AILE-B auf 3 zu stellen.

f) Ist das Modell auch bei Héchstgeschwindigkeit stabil, kann bei einem
weiteren Uberflug der Headinganteil hochgestellt werden. Dazu das
Modell auf Kurs bringen und den Steuerkniippel fir Querruder nicht mehr
bewegen. Jetzt drehen Sie den zugeordneten Regler fiir den
Headinganteil hoch, bis das Modell zu Schwingen beginnt. Auch hier den
Regler wieder ein Stuck zuriickdrehen - fertig. Um die Einstellungen auch
in den Flight-Mode 3 zu tibernehmen, den Flight-Mode Schalter noch kurz
auf FM:3 schalten.

Hinweis: Als endgultigen Test der Stabilitat der Kreiseleinstellungen, kann
man den Steuerknippel ,schnalzen® lassen. Das Modell sollte, sobald sich
der Steuerknippel beruhigt hat, ohne Schwingen weiterfliegen.

Das Modell kann jetzt bereits mit eingeschaltetem iGyro gelandet werden.
Ein stabiler Landeanflug zeigt gleich die Wirksamkeit des iGyro.
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h) Nach dem Flug gibt es zwei Mdglichkeiten, die Zuordnung der
Empfindlichkeitsregler zu deaktivieren:

1) Im GYRO SETTINGS Men die beiden Mentpunkte GAIN NORMAL
und GAIN HEADING kurz mit der SET-Taste auswahlen und wieder
verlassen. Bei zwei Querrudern jeweils bei AILE-A und AILE-B
durchzufiihren.

2) Im INPUT MAPPING Menu die Zuordnung bei NORMAL GAIN und
HEADING GAIN mit dem Sensor Schalter auf 0 setzen.

Um den iGyro auch fir das Héhenruder einzustellen, gehen Sie
genauso wie beim Querruder vor. Zur Ubersicht noch einmal eine
stichpunktartige Zusammenfassung der Vorgehensweise:

- Zuordnen eines oder zweier Regler fur die Empfindlichkeit.
- Uberpriifen der Regler-Zuordnung im GYRO SETTINGS Menii fiir

beide Hohenruder, wenn vorhanden.
- Headinganteil auf 100% stellen und Wirkrichtung Gberpriifen. Wenn
das Heck des Modells angehoben wird, missen beide Héhenruder
nach oben ausschlagen. Ist das nicht der Fall, die Wirkrichtung im
Menipunkt DIRECTION auf REVERSE stellen.
Beide Empfindlichkeitsregler auf 0% stellen und Flight- Mode Schalter
auf 1 stellen.
GPS Status prifen.
Modell auf Parallel Kurs zur Landebahn bringen und bei ¥4 Gas den
Empfindlichkeitsregler fur den Normalanteil langsam erhéhen bis
das Modell zu schwingen beginnt. Den Regler etwas zuriicknehmen,
bis das Schwingen wieder aufhort.
Einen Uberflug mit Héchstgeschwindigkeit machen und beobachten,
ob das Modell schwingt. Tritt ein Schwingen auf, landen und den
AIRSPEED FACTOR erhohen.
Wenn der Flug bei Hochstgeschwindigkeit stabil ist, kann der
Headinganteil in einem weiteren Uberflug eingestellt werden. Modell
mit %4 Gas auf Kurs bringen und Héhenruder Knuippel nicht bewegen.
Den Regler fir den Headinganteil aufdrehen, bis das Modell zu
schwingen beginnt und wieder etwas zurlickdrehen.
Ein weiterer Uberflug bei Héchstgeschwindigkeit zeigt, ob der
AIRSPEED FACTOR ausreichend ist.
Flight- Mode Schalter kurz auf 3 schalten, um die Einstellungen auch
in den FM:3 zu Ubernehmen.
- Modell kann mit aktiviertem iGyro gelandet werden.
- Zuordnung der Empfindlichkeitsregler deaktivieren.
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Das Modell ist jetzt im Flight Mode 2 und 3 auf den Achsen Querruder
und Hohenruder kreiselstabilisiert.

Das Seitenruder bedarf einer besonderen Behandlung: Mit aktiviertem
Headinganteil auf dem Seitenruder lasst sich das Modell nur mit
,hangendem“ Heck durch Kurven fliegen. Deshalb ist es sinnvoll, im
Flight Mode 2 den Headinganteil fiir das Seitenruder auf 0% zu setzen
und nur im Flight Mode 3 zu aktivieren.

Die Einstellung der Empfindlichkeit fir das Seitenruder unterscheidet
sich nur wenig von den anderen Steuerachsen. Gehen Sie beim
Einstellen des Seitenruders bis zum Punkt _,Einstellen des
Headinganteils“ genauso vor, wie auch bei den anderen beiden Achsen.

Der Unterschied zu den anderen beiden Achsen ist: Nachdem der
Headinganteil eingestellt wurde, schalten Sie den iGyro in den Flight
Mode 1 um den Kreisel zu deaktivieren und landen Sie das Modell mit
ausgeschaltetem Kreisel. Die eingestellten Dreh- oder Schieberegler
aber nicht verandern.

Gehen Sie nach der Landung in das Meni GYRO SETTINGS und
bearbeiten die Werte manuell. Das Meni sieht nach dem Flug in etwa
so aus - naturlich mit Ihren erflogenen Gain-Werten:

s /XIS Fm:2 s /XIS Fm:3
GAIN : 13 GAIN : 13
GAlN : Bk GAIN : B

DIRECTION: HORMAL DIRECTION: HORMAL
AIRSPEED FACTOR: 2 AIRSPEED FACTOR: 2
oK oK

Deaktivieren Sie den Empfindlichkeitsregler fur den Normalanteil, indem
Sie den Cursor auf GAIN NORMAL stellen und die SET-Taste 2x
driicken.

Der GAIN HEADING Wert wird im Flight Mode 2 mit dem
SensorSchalter auf 0% gesetzt. Ihr MenU sieht danach so aus:

RMA DRMA
EADIH T

(T]
E o
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Kontrollieren Sie im INPUT MAPPING Menl noch einmal, ob die
Zuordnung der Empfindlichkeitsregler deaktiviert ist. Die beiden
verwendeten Kanale stehen ab sofort wieder fiir andere Funktionen zur
Verfigung.

Mit dieser Einstellung kann das Modell im Flight Mode 2 in allen Lagen
auch bei Start und Landung geflogen werden. Der Flight Mode 1 wird in
der Regel nicht mehr gebraucht. Der Flight Mode 3 steht fiir Messerflug,
langsame Rollen oder 3D Mandévern unterstitzend zur Verfligung.

4.9. Zero Gyro

Die ZERO GYRO Funktion ist im Hauptmeni an erster Stelle zu finden.
Diese Funktion hat drei Aufgaben:

a) Berechnung des Sensoren Offset
b) Einlernen der Mittenstellung der Steuerkntippel
c) Rucksetzen der Endausschlage der Ruder

Die Funktion muss ausgefiihrt werden, wenn Trimmung oder Servo-
weg verandert wurden.

Die Funktion kann ausgefiihrt werden, wenn sich die Ruder bei langem
Stehen des Modells langsam in eine Richtung bewegen. Im Flug macht
sich diese Bewegung aber nicht bemerkbar.

Die ZERO GYRO Funktion darf nur ausgewahlt werden, wenn sich die
Steuerknippel in der Mitte befinden und das Modell im Ruhezustand
mit stehendem Antrieb ist.

Nach Ausfuhren der Funktion missen alle Steuerknippel einmalig bis
an die Endposition bewegt werden. Der iGyro lernt somit die
Endanschldge automatisch neu ein.

5. Wichtige Punkte fiir den Umgang mit dem iGyro wéhrend des
normalen Betriebs

5.1. Einschalten des Systems

Beim Einschalten des iGyro wird die aktuelle Steuerkntippel Stellung
als Mitte eingelernt und der Sensor Offset berechnet. Deshalb ist es
wichtig, beim Einschalten die Steuerkntippel und das Modell nicht zu
beriihren. Der iGyro wartet nach dem Einschalten ein paar Sekunden,
um lhnen Zeit zu geben die Hande vom Modell zu nehmen.
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5.2. Trimmung einer oder mehrerer Achsen

Sollte wegen Schwerpunktdanderung oder anderer baulicher
MaBnahmen im Flight Mode 1 getrimmt werden, muss der Kreisel
entweder erneut ein- und ausgeschaltet werden oder der Menlpunkt
ZERO GYRO angewahlt werden.

Beim Einschalten des iGyro werden dann die neuen Mittenstellungen
wieder Ubernommen.

5.3. Status Monitor

Nach dem Einschaltvorgang sehen Sie diese Anzeige:

iGYRO
SYSTEM STATUS

TEMP: +22°

FLIGHTMODE: 1
GPS :LOGGED IN
SENSORS: IDLE

* Der Wert hinter TEMP zeigt die aktuelle Temperatur des MEMS
Sensors an. Der Wert ist rein informativ, MEMS Sensoren sind gegen
Temperatur Schwankungen weitgehend unempfindlich.

* FLIGHTMODE zeigt den aktuellen Flightmode an. Die Zahl wechselt,
wenn Sie am Sender den Flightmode Schalter betatigen.

» GPS gibt den aktuellen Status des GPS Empféngers an. Es gibt 3
verschiedene Betriebsarten:

- NO SENSOR, es ist kein GPS Sensor angesteckt. Der iGyro arbeitet
mit 100% lhrer eingestellten Kreiselwirkung

- SEARCHING, der GPS Sensor sucht nach verfiigbaren Satelliten.
Dieser Vorgang kann beim ersten Mal einschalten bis zu 1 Minute
dauern. Eine kleine Pufferbatterie Gberbriickt mehrere Stunden und
beschleunigt weitere Startvorgénge auf ca. 10s.
Diese Werte gelten bei guten Empfangsverhaltnissen.

- LOGGED IN, der GPS Sensor hat eine ausreichende Zahl von
Satelliten gefunden und liefert Geschwindigkeitsdaten.

* SENSORS macht die Bewegung der Sensoren sichtbar. IDLE wird
bei stehendem Modell angezeigt, IN MOTION, wenn man den iGyro
bewegt. Ein Wechseln zwischen IDLE und IN MOTION ist auch bei
stehendem Modell méglich. Das wirkt sich im Flug nicht nachteilig
aus. Nach einem ,,ZERO GYRO“ Vorgang sollte dieser Wert auf IDLE
stehen.

-52-



5.4. Umgang mit dem GPS Sensor

Der iGyro lernt wahrend des Fluges automatisch die neu geflogenen
Hoéchstgeschwindigkeitswerte ein und passt darauf die Kreiselregelung
an. Sollte nach einem Modellwechsel ein Riicksetzen dieses Wertes
notwendig sein, kann dies im AIRSPEED SETTINGS Menu erfolgen.
In diesem Menu kénnen Sie hinter dem Punkt MAX AIRSP: die maximal
geflogenen Geschwindigkeit des Modells ablesen.

Die Ricksetzung erfolgt durch Auswahl des Menupunktes RESET
MAX. SPEED. Die Geschwindigkeit wird dann auf den Wert 10km/h
zuriickgesetzt.

Hinweis: Sie kénnen den GPS Sensor auch testen: Der Punkt ACT.
SPEED zeigt die momentane Geschwindigkeit.

Zur Information: Geschwindigkeiten unter 10km/h sind nicht sehr
genau!

5.5. PC Control

Der Meniipunkt PC-CONTROL im GENERAL SETTINGS Menu kann
zum Software Update und zum Speichern und Wiederherstellen der
Kreiseleinstellungen verwendet werden. Eine genaue Anleitung dieser
Funktionen gibt es in Verbindung mit dem PowerBox Terminal PC
Programm. Die gefuhrte Bedienung im Terminal Programm ist sehr
einfach, es sind keine besonderen PC Kenntnisse erforderlich.

6. Technische Daten

Betriebsspannung: 4,0V -9,0v
Stromaufnahme iGyro: 51mA
Stromaufnahme GPS: ca. 60mA
Strombelastbarkeit: min. 10A

Empféanger: 2 Uber serielle Eingédnge

Unterstiitzte Fernsteuersysteme:

Kreisel Sensor Typ:
Anzahl d. Sensorachsen:
Kreisel Regelung:
Kanale:

Servoausgange:
Auflédsung Servoimpulse:
Impulswiederholrate:
Display:

Abmessungen:

Gewicht inkl. GPS Sensor:
Temperaturbereich:
EMV Prifung:

CE Prufung:

DSM2/DSMX, Futaba, HoTT,
M-Link, Jeti

MEMS

3

Heading- und Normalmodus
18

)

0,5us

18ms

grapisches OLED 128x64 Pixel
52x35x14

50g

-30°C bis +75°C

EN 55014-1:2006
2004/108/EG
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7. Abmessungen

| 52,40 13,60

35.00

8. Lieferumfang je nach Paket

PowerBox iGyro

GPS Sensor

SensorSchalter

- USB Interface Adapter

2 Uni- Patchkabel

2 Klebepads grof

- 2 Klebepads klein

- Bedienungsanleitung in deutsch und englisch

Garantiebestimmungen:

PowerBox Systems legt bei der Entwicklung und der Fertigung
besonderen Wert auf hochsten Qualitatsstandard, garantiert
»Made in Germany*“ !

Wir gewéhren deshalb auf unseren PowerBox iGyro eine Garantie
von 36 Monaten ab dem Verkaufsdatum. Die Garantie besteht darin,
dass nachgewiesene Materialfehler von uns kostenlos behoben
werden. Wir weisen vorsorglich darauf hin, dass wir uns vorbehalten,
das Gerat auszutauschen, wenn eine Reparatur aus wirtschaftlichen
Grunden nicht méglich ist.

Eventuelle Reparaturen die wir fiir Sie in unserem Service durchgefiihrt
haben, verlangern den Gewabhrleistungszeitraum nicht.
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Falsche Anwendung, z.B. durch Verpolung, sehr starke Vibrationen, zu
hohe  Spannung, Nasse, Krafstoff, Kurzschluss,  schlief3t
Garantieanspriiche aus. Fir Mangel, die auf besonders starke
Abnutzung beruhen, gilt dies ebenfalls.

Weitergehende Anspriiche, z.B. bei Folgeschaden, sind ausge-
schlossen.

Ausgeschlossen ist auch die Haftung, die durch das Gerat oder den
Gebrauch desselben entstanden sind.

Fir Transportschaden und Verlust Ihrer Sendung kénnen wir keine
Haftung Ubernehmen. Im Gewahrleistungsfall senden Sie uns das
Gerat zusammen mit dem Kaufbeleg und einer Fehlerbeschreibung an
die folgende Adresse ein.

Service Adresse:

PowerBox-Systems GmbH
Ludwig-Auer-Strale 5

D-86609 Donauwoérth
Germany

Haftungsausschluss:

Sowohl die Einhaltung der Montagehinweise, als auch die Bedingungen
beim Betrieb des PowerBox iGyro, sowie die Wartung der gesamten
Fernsteuerungsanlage kénnen von uns nicht iberwacht werden.

Daher Gibernehmen wir keinerlei Haftung fur Verluste, Schaden oder
Kosten, die sich aus der Anwendung und aus dem Betrieb des
PowerBox iGyro ergeben oder in irgendeiner Weise damit
zusammenhangen kénnen. Soweit es gesetzlich zulassig ist, wird die
Pflicht zur Schadensersatzleistung, gleich aus welchen rechtlichen
Griinden, auf den Rechnungsbetrag der Produkte aus unserem Haus,
die an dem Ereignis beteiligt sind, begrenzt.

Wir wiinschen lhnen Erfolg beim Einsatz lhres neuen PowerBox iGyro!

"

S ! F |
3= Wt iy | f‘,l .

Donauwdrth, im April 2012
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PowerBox-Systems GmbH
zertifiziert nach DIN EN 1ISO 9001:2008
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Germany

Tel: +49-906-22 55 9
Fax: +49-906-22 45 9
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